


极限参数

Tamb=25°C and Ub=5V, unless other specified.

参数 符号

驱动电压 Ub 10V
ESD tolerance(MIL883) UESD 10,000V
EMI tolerance
(1kHz,AM80%,100kHz-2GHz) E 80V/m

存放温度 Tstg 95°C
焊接温度（10秒） Ts 260°C

参数 符号 测试条件 最小值 典型值 最大值 单位

工作温度 Ta -40 105 °C
线圈电阻 Rb 280 290 310
工作电流 im @fz=200Hz 15 mA
磁饱和电压 Ubs 9 V
启停频率 fss @JL=0.2*10-6kgm2 200 Hz
最大驱动频率 fm @JL=0.2*10-6kgm2 600 Hz

动态扭矩
M200 @fz=200Hz 1.2 1.4 mNm
M400 @fz=400Hz 0.9 mNm

静态扭矩 Ms Ub=5V 3.5 4.0 mNm
齿隙 0.5 1 Degree
指针轴上允许受力：

轴向力： FA 150 N
径向力 FQ 12 N
旋转加速度 ap 1000 rad/s2
噪声 SPL 40 50 dBA
旋转角度范围 fl 315 Degree

注:  fa -- 全步频率    JL -- 载荷转动惯量

电气参数
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引线定义

工作原理

MR11xx 系列微型步进电机是两相用磁步进电机，转子步进角度为60度。电机内部有1：180的减速齿轮
机构，通过齿轮减速降低转速并且在输出的指针轴上得到1/3度的分辨率。
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全步 是指转子旋转180度，即
输出指针轴旋转1度。电机的运
行频率是指每秒钟转子完成多少
个全步，也就是输出指针轴每秒
转动多少度。MR11xx 系列电机
可以运行于超过 600Hz。
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分步是指转子旋转60度，即输出指针轴旋转1/3度。仅需简单地使用单片机的三个输出端口（端口要求
能提供最大20mA电流）就能有效驱动电机，使之以分步的步进值运转。电机在分步驱动模式下，指针
轴将以1/3度的步进方式运转。

丢步 常常是因为电机运转频率过高或者电机运转频率急速变化。和平常的步进电机一样，驱动器的时
钟频率决定电机的转速 ，电机在不超过启停频率的情况下，突然启动停止或者反转，都不会丢步，也
就是电机的转动是和驱动器的脉冲同步的。电机载荷的转动惯量将影响电机的动态性能（启停频率）。
MR11xx系列电机的启停频率，在外部载荷转动惯量为200gmm2的条件下大约是200Hz。
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